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(57) Abstract: The invention relates to an autonomous 

electromagnetic control system for binding boots to a 
snowboard, skis or generally any board used for sports, 
such as a skateboard or a surfboard. The inventive system 
is disposed on the clothing and boots of the sportsperson 
as well as on the board, in order to ensure the safe 
practice of said sports. According to the invention, the 
system comprises: rechargeable batteries; electric or 
solar chargers; power switches; electromagnetic suction 
elements or electromagnets which are provided in 
each boot; slabs, sheets or particles of a ferromagnetic 
material, which are housed in the board(s) on which the 
boots are positioned and fixed; and, optionally, a system 
for the transmission/reception of commands, using 
electromagnetic waves or infrared rays, which is used to 
control the aforementioned switches and which can be 
equipped with a voice-recognition device.In this way, a 
sportsperson equipped with any of the optional system 
configurations, comprising suit/boots and board or 
boards, can slide on the corresponding surface securely 
and with optimal control. In addition, the system enables 
the user to detach him/herself from the board quickly, 
conveniently, remotely and autonomously, without the 
need for an automatic board-release system that is not 
controlled by the user. 
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(57) Resumen: Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a una Tabla de Snowboard o Esqufs y, en 
general, a cualquier tabla utilizada en deportes de tabla como Skateboarding y Surfing colocado en elementos del traje y botas del 
deportista y en la tabla para la practica segura de estos deportes. Estando el sistema formado por unas baterfas recargables, unos 
caigadores electricos o solares, unos interruptores de corriente, unos electroimanes o ventosas electromagneticas colocados en cada 
bota, unas planchas, laminas o particulas de material ferromagnetico ubicadas en la tabla/s sobre las que se colocan y se fijan las 
botas y opcionalmente por un sistema emisor-receptor de comandos por medio de ondas electromagneticas o rayos infrarrojos para el 
control de los interruptores, que puede ser dotado con un dispositivo de reconocimiento de voz, y que permite al deportista equipado 
con cualquiera de las opciones de este Sistema, configurado por traje-botas y la tabla o tablas el deslizamiento sobre la superficies 
correspondiente con un control optimo y seguro, con la posibilidad de separarse de la tabla de forma rapida, comoda, remota y 
autonoma, sin que exista ningiin sistema automatico que permita que la tabla o tablas se liberen sin la voluntad del deportista. 
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Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a Tabia 
de Snowboard o Esquis y similares 

5 

Obieto de la Invencion 

La presente invencion se refiere a un Sistema Electromagnetico Autonomo de Control 
de sujecl6n de Botas a una TabIa de Snowboard o a Esqufs y, en general, a cualquier 

10 tabIa utilizada en deportes de tabla como Skateboarding y Surfing, colocado en 
elementos del traje, en las botas del deportista y en la tabla o esqufs, para la practica 
segura de estos deportes. El sistema estd basado en una uni6n magnetica entre las 
botas y la tabla de snowboard o las tablas de esqui, union que puede deshacerse a 
voiuntad del deportista mediante la actuacion voluntaria de ^ste sobre unos 

15 interruptores electricos, bien de forma manual a traves de una transmision por cables 
eI6ctricos, bien por medio de ondas electromagneticas de unas ordenes de voz 
mediante un dispositive de reconocimiento de voz y un sistema emisor-receptor, o 
bien mediante una transmision por infrarrojos y un sistema emisor-receptor. 

20 

Antecedentes de la Invencion 

Los sistemas actuates de fljaci6n son, de forma sintetica, de los tipos siguientes: 
25 Tipos de fiiaciones para esaui 

a) Fijacion Telemark: en este tipo de fijacion se sujeta Onicamente la puntera de la 
bota dejando totalmente llbre su taldn. Esto facilita al esquiador el movimiento en el 
descenso. 

30 

b) Fijacion Cross-Country (esquf de fondo o nordico): parecldo a la fijaci6n Telemark. 
Esta fijacion deja Qnicamente libre el tal6n de la bota para poder asf hacer largas 
zancadas y facilitar el desplazamiento hacia delante en terrene llano, con la ayuda de 
dos largos bastones. 

35 

c) Fijacion Alpine Ski: esta fijacion esta compuesta de dos dispositivos, la talonera y la 
puntera, Cuando las fuerzas que actuan sobre la fijacion alcanzan unos valores 
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predeterminados en funci6n del peso y nivel del esquiador, las botas se liberan de las 
fijaciones mediante unos muelles. La puntera se libera por causa, principalmente, de 
fuerzas laterales o verticales que incidan sobre ella, mientras que la talonera se libera 
principalmente debido a fuerzas verticales. 

5 

d) Fijaciones Sl<i IVlountain: Disposltivo mixto de las dos tecnologias anteriores. Para 
subir, el esquiador se ayuda de unas pieles de foca en las suelas de los esquis y del 
dispositive de talon libre, mientras que para bajar fija el dispositive de talon y, sin las 
pieles, se desliza como con el tipo Alpine Ski aunque con fijaciones mas 

10 rudimentarias. 

e) Fijaciones snowblade: Se emplean en esta modalidad de esquf en la que las tablas 
son pequenas, de unos 50-100 cm de longitud, y sobre las que la beta va fijada con 
un sistema de pinzas. Este tipo de fijaci6n fu6 desarrollado inicialmente para las 

15 fijaciones de snowboard de beta dura, como sistema fijo que s6lo permite una 
liberacion manual. En case de accldente grave puede soltarse, lo que supone m^s un 
inconveniente que una ventaja, debido a la p6rdida de agarre del esquiador con la 
nieve o hielo. 

20 Toda la tecnologia desarrollada en el mercado del esquf hiasta ahora se centra 
basicamente en conseguir que el sistema fijacion/bota sea mas sensible a posibles 
vibraciones,y flexiones, debido al aumento de velocidad, saltos, golpes o incidentes 
por falta de t6cnica. Ademas, existe un problema anadido ya que la existencia de dos 
tablas (esqufs) y su longitud (igual o superior a 2 metres) provoca a menudo el cruce 

25 de ambas con los consiguientes accldentes, sobre todo en los principiantes. 

En estos DItlmos afios, las patentes en este ambito se han centrado aportar 
soluciones que permltan anticiparse a la apariclon de las fuerzas o inconvenientes 
mencionados, que son las que provocan las lesiones, de tal forma que las fijaciones 
30 dejen libres las botas al mfnimo indicio de cruce de esqufs, saltos o vibraciones 
exageradas. La deteccion de estos indicios por medio de unos sensores permite la 
apertura automatica de las fijaciones. Este sistema no estS aOn en el mercado. 

Tambien es preciso tener en cuenta la reciente evoiucion del esquf hacia la llamada 
35 era Carving; en este tipo de esqufs se ha reducido considerablemente, hasta 40 cm, 
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la longitud aumentando a la vez su anchura, lo que otorga al esquiador m^s 
estabflidad, flegando al extremo de no usarse los bastones de esquf para reallzar los 
giros. 

5 Los esquiadores expertos, en aumento estos ijltimos anos, no desean que se liberen 
las fijaciones sin su consentimiento ya que ello no les permite disfrutar de toda su 
libertad y, sobre todo en fuertes pendientes, les puede provocar la perdida de los 
esqufs con lo cual pierden su sistema de agarre. Ello quiere decir que los sistemas de 
fijacion convencionales deben tender a ir en disminucion En este mismo sentido debe 
10 recordarse que la teorfa del esquf recomienda no desprenderse de los esquis en 
situaciones de peligro en pendientes pronuncladas. 

Tipos de fiiaclones para snowboard 

15 

a) Fljaci6n bota dura: sistema de fijacion para el Snowboard de pista, compuesto por 
betas de plastico rigidas, del tipo del esquiador alplno. Utiliza un pinza para fijar la 
bota al snowboard, con lo cual solo se puede liberar manualmente, 

20 La fijacion esta compuesta por un semiarco metalico que se fija en el talon de la bota, 
aprovechando una rendija existente en donde se introduce este semiarco. En la parte 
delantera un sistema de cierre por presion fija la puntera a la tabla. 

Una evolucldn de este sistema se basa en una nueva forma de fijar las betas a la 
25 tabla. Antes de empezar la practica, se clava la puntera de la bota en la parte 
delantera de la fijacion mientras que la parte trasera de la bota se fija a presion, o 
viceversa, apoyandose a la vez en la puntera de la bota, sin necesidad de fijaria 
manualmente. Asf pues, s6lo la llberac!6n es manual. En la actualidad este sistema, 
denominado Alpine snowboard, es muy poco usado. 

30 

b) Fijacl6n bota blanda: este sistema es el mds usado y consta de unas betas de 
goma y tela (tipo bota de descanso para la nieve) y unas fijaciones compuestas de 
dos cinchas fabricadas con mezclas de nylon y fibra de carbono, una para la parte 
delantera (zona de los dedos) y otra en el empeine que fija el talon; esta Ciltima cincha 

35 dispone de un empujador trasero que soporta las fuerzas de la parte trasera del 
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gemelo. El anclaje y Iiberaci6n son manuales usando unas escalerillas dentadas y 
unos recogedores de tipo carraca. 



Una evolucion de dicho sistema, llamado "Step-in", ha facilitado el anclaje automatico, 
5 mientras que la liberacion se mantiene manual. Este sistema consta de una fijacion 
metalica atornillada a la tabia y de una bota que incorpora unos componentes 
metaiicos en la suela que permiten que, al presionar la bota a traves de la fijacion 
contra la tabia, ambas queden fijadas a presion. Para liberar la bota de la fijacion es 
necesario mover una pinza manualmente. En algunos cases la bota no tiene ningun 
10 dispositlvo metalico pero sf cavidades en el material lateral de la suela, facilitando la 
entrada de un gatillo en estas cavidades desde la fijacion situada en la tabia. En 
ningOn caso este sistema de "Step-in" utiliza otra tecnologfa que no sea la sujecion 
mec^nica, de tai forma que esta no se puede liberar sino es de forma manual. La 
Onica nueva aportacion de esta tecnologfa es el proceso de anclaje automatico. 

15 

Por lo que respecta a los medios de sujeci6n de ios elementos de fijacion a la tabia y 
las ensayos de resistencia existentes mencionamos los siguientes puntos: 



1. Las fijaciones antiguamente se anclaban mediante tornillos, que quedaban 
20 sujetos en la tabia gracias a una lamina de duraiuminio insertada en el nucleo 

de §sta. 

2. Debido a la carencia de seguridad del anterior sistema, se idearon unas 
hembras metricas (llamadas inserts) situadas en la tabia, que permiten 
atornlliar tornillos maclios de metrica 6 lo que ha resultado ser un estandar en 

25 la industria. Durante casi una decada, las patentes han estado centradas en la 

ordenacion y coiocacion de estos inserts en la tabia, sistema para monopolizar 
por parte de aigunos fabricantes el uso exclusive de este tipo de fijaciones o 
tipos de Inserts en sus tablas. 

3. Los ensayos de resistencia que se reaitzan actualmente determlnan la fuerza 
30 que aguanta un solo insert hasta que se desprende de la tabia. Debido a que 

una fijacl6n utiliza 3-4 inserts para ser fijada, es practicamente imposible para 
el usuario separar la fijacion de la tabia por separacion de ios inserts o bien 
por rotura de la fijacion 
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Debe Indicarse que el Snowboard es una deporte por sf mismo con orfgenes 
diferentes a los del esqui, y que sus sistemas de segurldad son tambien distintos. En 
el Snowboard es aOn mas deseable que en el esquf que no se desprendan las betas 
de las fijaciones o de la tabia de forma automatica. En principio solamente deberfan 
5 iiberarse las betas de la tabIa de forma voluntaria (por accionamiento manual o 
remoto). Sf no es asf, el practlcante se queda desprotegido si no tiene ningun punto 
de agarre a la superficie deslizante y, lo que es tanto o mas importante, los demas 
practicantes estan expuestos a un riesgo de accidente causado por una tabIa de 
Snowboard deslizandose por una plsta sin control. 

10 

Hasta ahora todos estos sistemas de fijaciones, sean modelos reales o patentes 
previas, se han basado en atomillar manualmente la base de la fijacion a la table con 
un ^ngulo predetermi'nado que ser5 el que el practicante utillzard durante la marcha. 
Para cambiar este anguio debe parar y desprender la bota de la table y rotar las 
15 fijaciones con la ayuda de una herramlenta. 

Diversos sistemas de fljaci6n que utilizan fuerzas magneticas y electromecanicas han 
side objeto de patente, 

20 La patente U.S. numero 6,007,086 de Hopkins del 28 de diciembre de 1999, titulada 
Electric Ski Binding System describe un sistema de sujecion de botes a esquis por 
imanes permanentes situados en la parte trasera de la puntera y en el talon de las 
botas y otros de polaridad opuesta situados en los lugares de anclaje de las fijaciones 
a los esqufs, estando dotado de unos electroimanes que anulan el campo creado por 

25 los imanes permanentes para deshacer la sujecion. El sistema va dotado de un 
sistema de seguridad activa compuesto por microprocesador y sensores situados en 
las fijaciones que detectan cam bios bruscos de presion y fuerza en el sistema y 
ordenan su desbioqueo. El principal inconveniente, es que este sistema no es 
recomendable para una tabIa de snowboard, como se ha citado anteriormente, y nl 

30 para unos esquis actuales tipo Carving que flexlonan de forma pronunciada. Como se 
ha indicado, este sistema necesita fijaciones. 

La Patente U.S. No. 5,820,155 de Brisco, del 13 de Octubre de 1998, describe un 
sistema de sujecion a una tabIa de snowboard que incorpora un mecanismo 
35 electromecanico de liberacion rapida operable por medio de una combinacion de 
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transmisor-receptor RF que slrve como elemento secundario de liberaci6n. Dado que 
la sujeci6n es mecSnica y la llberacion es mec^nica y electromecanica, el principal 
inconveniente es que, en caso de failo, no se producirfa una liberacion rapida por 
control remoto en movlmiento, 

5 

La solicitud de patents japonesa No. 09-133207, de Hitachi Metals Ltd, publicada el 2 
de Diciembre de 1998 describe un dispositivo magn^tico para snowboard en el que se 
consigue la sujecion entre la bota y la tabia por nnedio de imanes permanentes. El 
principal inconveniente es el mismo que en la patente citada en el parrafo anterior, 
10 pues el sistema de Iiberaci6n s6lo permite el desbloqueo del sistema mediante fuerza 
mecanica de acclonamlento manual y, por tanto, dependiente de otro mecanismo. 



La Patente U.S. No. 6,224,086, de Gelling, de fecha 1 de Mayo de 2001, titulada 
Apparatus for Gliding over Snow, describe un sistema en el que se emplean solo 
15 fuerzas magn6tiGas para fljar las betas de esqui o de nieve a las tablas de snowboard. 
El principal inconveniente es el mismo que en la patente citada en el parrafo anterior; 
el sistema de liberacion solo permite el desbloqueo del sistema mediante fuerzas 
mecanica de accionamiento manual (una palanca). 

20 Los inconvenientes puestos de manifiesto se obvlan mediante un sistema de sujecion 
como el reivindicado en las reivindicaciones anexas, que presenta las siguientes 
ventajas sobre las patentes representatives de la tecnica anterior: 



• Ellmina sujecidn y liberacion mecanica, con Jo cual afiade comodidad y 
25 rapidez. 

• Permite anclaje y liberacion instant^nea, por control remoto y aut6noma 
(cuando el usuario lo desea), evitando cualquier automatismo peligroso para la 
priiCtica de este deporte. 

• En el caso de snowboard, se puede cambiar el angulo y separacion de las 
30 betas en la table en repose o movimlento mediante el movimiento de los pies y 

la actuaci6n sobre un interrupter el^ctrico. 

• En el caso del esquf, permite adeiantar o atrasar la posrci6n de las betas para 
variar la geometria del trazado de los giros usando el mismo par de esqufs. 

• Tambien en el caso de snowboard, permite una sensaclon de deslizamiento 
comparable a sus deportee de tabIa hermanos (Surfboard y Skateboard). 
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• Permits el desiizam lento sobre la superficie de nieve con un control optimo y 
seguro, con la posibilidad de desprenderse de la tabia o esqufs ante un 
inminente riesgo. 

• Permite realizar figuras acrobaticas, en la modalidad "Half-Pipe"o 'freestyle", 
5 que requieren una Iiberaci6n instant^nea y remota de la tabIa o esqufs. 

Descripcion de la Invenci6n 

10 El SIstema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a TabIa de 
Snowboard o Esqufs esta formado por unas baterfas recargables con unos 
cargadores eI6ctricos o solares de baterfa, que tambi6n pueden ser del tipo valvula- 
cargador o tipo similar integrado en la beta, unos interruptores de corriente, unos 
electrolmanes o ventosas electromagn^ticas colocados en cada bota, unas planchas, 

15 laminas o partfculas de material ferromagnetlco ubicadas en la tabIa o tablas sobre las 
que se coiocan y se fijan las botas del deportista y unos medios de transmision de 
6rdenes de apertura y cierre de los interruptores mediante cables el^ctricos y, 
opcionalmente, por un sistema emisor-receptor de comandos por medio de ondas 
electromagneticas o rayos infrarrojos para el control de los interruptores, que puede 

20 ser dotado con un dispositive de reconocim lento de voz 

Su funcionamiento basico es el siguiente: las baterfas son cargadas por medio de 
corriente electrica o energfa solar (paneles fotovoltaicos). Un interrupter para cada 
bota activa o desactiva los electrolmanes correspondientes a la misma, conectandolos 

25 a o desconect^ndolos de las baterfas recargables. Estos Interruptores son accionados 
directamente por el usuario bien actuando manualmente sobre ellos, bien mediante 
6rdenes transmitidas mediante un sistema emisor-receptor de rayos infrarrojos con el 
emisor situado, a tttulo de ejempio, en los guantes, o bien indlrectamente a trav6s de 
un sistema de reconocimiento de voz que reconoce e interpreta las ordenes vocales 

30 del deportista, pasando a contlnuacI6n el comando a un emisor que emite la orden 
codiflcada y que es captada por un receptor que actOa abriendo o cerrando el paso de 
corriente desde la baterfa recargable hacia los electroimanes situados en las botas. 
Todos estos elementos se conectan entre sf por medio de los correspondientes 
cables y conectores cuando es necesario y se ubican en diversas partes de la 

35 vestimenta y accesorios usados por el deportista, pudiendo estas partes ser, de forma 
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no limitativa, el casco, el traje, una mochila, un clnturon, una rinonera, los guantes, las 
botas y, para algunos de ellos, incluso las propias tablas. 

En caso de utilizer ventosas electromagneticas en vez de electroimanes la fijacion se 
5 produce mediante imanes permanentes, cuya fuerza magnetica puede ser 
contrarrestada mediante la activacion electrica de la ventosa creando asf un campo 
magnetico contrario al del iman cuando se acciona el interruptor, por cualquiera de los 
medios indicados, produciendose la liberacion. 

10 E! sistema se completa con una tabia o tablas especiales que en su superficie 
incorporan unas planchas de material ferromagn6tico sobre las que se cierra el campo 
magnetico creado por los electroimanes de cada bota creando asf la fuerza de 
atraccion suficiente como para que la tabIa o tablas no se desprendan de dichas 
botas. 

15 

Breve descripclon de los dibulos 

Para completar la descripclon que seguidamente se va a realizar y con objeto de 
20 ayudar a una mejor comprension de las caracteristicas de la invencion, se acompana 
a la presente memoria unas figuras mediante las que se comprenderan mas 
facilmente las innovaciones y ventajas de la presente invencion. 

La Fig. 1 muestra esquematicamente al deportista equipado con una primera 
25 realizacion preferente de la invencion, Hustrando unos posibles lugares de ubicacion 
de los distintos elementos del sistema. 

La Fig. 1-A, muestra esquematicamente una de las botas con el equlpamiento 
correspondiente a la realizacion llustrada en la Fig. 1 - 

30 

La Fig. 2 muestra esquematicamente al deportista equipado con una segunda 
realizacion preferente de la invenci6n, ilustrando unos posibles lugares de ubicaci6n 
de los distintos elementos del sistema. 



wo 2005/092454 



PCT/ES2004/000432 



9 

La Fig. 2-A, muestra esquem^iticamente una de las botas con el equipamiento 
correspondiente a las realizaclones llustradas en las Figs. 2 y 3. 

La Fig. 3 muestra esquematicamente al deportista equipado con una tercera 
5 realizacion preferente de la invencion, ilustrando unos posibles lugares de ubicacion 
de los distintos elementos del sistema. 

La Fig. 4, muestra de forma esquematica una vista por la parte inferior de la bota 
donde se indica un posible posiclonamlento de los electroimanes o ventosas 
10 electromagn6ticas integrados en la suela de la bota. 

La Fig. 5, muestra una vista en planta de la tabla. 

La Fig. 6, muestra una vista en planta de los esqufs 

15 

Realizaclones preferentes de la invenci6n 

Se describen a continuacion tres posibles realizaclones preferentes del Sistema 
20 Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a Tabla de Snowboard o 
esqufs. Existe un elemento comOn e igual para todas ellas que es la tabla de 
snowboard (o esquis), que se tratara al finalizar este apartado por unica vez, bien 
entendido que forma parte indispensable de todas las realizaciones preferentes. 

25 La prlmera realizacidn preferente se represents en las Figs. 1 y 1-A. En la Fig. 1 se 
muestra al deportista con el traje integrado por un cuerpo superior (8), un pantalon (7), 
un cinturon (1) y unas botas (5). En el cintur6n o rifionera (1) se encuentran ubicadas 
las baterfas recargables, con los cargadores electricos o solares (2) de baterfa, los 
interruptores manuales (23) y los conectores (3). En el pantalon (7) se encuentran 

30 ubicados los elementos de conexi6n encajables en los conectores (3) del cinturon, los 
conectores (4) y los cables conductores (15) integrados en el tejido del pantalon que 
unen dichos elementos de conexi6n a los conectores (4). En cada bota (5) se 
encuentran un elemento de conexion de bota (4b) encajable en el conector (4) del 
pantalon, un cable de union (20) unido al elemento de conexion de bota mencionado y 

35 los electroimanes o ventosas electromagneticas (6) conectados en paralelo al cable 
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(20). Naturalmente los conectores (3) y (4) y los elementos de conexibn que encajan 
con ellos son de tipo macho unos y hembra otros con tantos terminates como sea 
necesario, normalmente 2, de forma que permiten la conexi6n etectrica entre cinturon 
(1) - pantalon (7) y pantalon (7) - betas (5). 

5 

Existen por tanto dos circuitos independientes en el sistema de control de sujecion, 
cada uno de los cuales controla de forma separada la sujecion de la beta 
correspondiente. Su funcionamiento es sencillo pues, en el case de utilizar 
etectroimanes, basta abrir o cerrar manualmente el correspondiente interrupter (23) 
10 para que, si las botas (5) est^in colocadas sobre la superficie de la tabia de snowboard 
(22) o esqufs (26), 6stas queden liberadas o fijadas con respecto a la misma. En el 
caso de utilizar ventosas electromagneticas el funcionamiento seria inverse, con el 
interrupter cerrado se produce la liberacldn y con el interrupter abierto la sujeci6n. 

15 La Fig. 1A muestra una bota (5) con mayor detalle donde se pueden apreciar los 
elementos del sistema integrados en ella. 

La segunda realizacion preferente, se representa en las Figs. 2 y 2-A. En la Fig. 2 se 
muestra al deportista con el traje integrado por un cuerpo superior (8), un pantalon (7), 

20 y Unas botas (5'). El cuerpo superior (8) incluye un equipo de reconocimiento de voz 
(14) que alternativamente puede estar colocado en un soporte ubicado en el cuello del 
deportista o en el casco y un emisor de ordenes (13). Cada bota va equipada con, ver 
Fig. 2A, Unas baterias recargables (9), integradas en el cuerpo de la bota, un 
conjunto valvula-cargador (10), unas conexlones (21) de union de la baterfa 

25 recargable (9) con la v^IvuIa-cargador (10), un receptor- interruptor (11), unos 
etectroimanes o ventosas electromagneticas (6), unas conexiones (21a) de union de 
la baterfa recargable con el receptor-interruptor (11 ), y la conexlon (21b) de uni6n del 
receptor-interruptor (11), con los etectroimanes o ventosas electromagneticas (6) 
integrados en la parte inferior de la bota en su contacto con el suelo. 

30 

Existen por tanto dos circuitos independientes en el sistema de control de sujecion, 
cada uno de los cuales controla de forma separada la sujecion de la bota 
correspondiente pero, a diferencia de la primera realizacion preferente, su activacion o 
desactivacion es por medio de diferentes comandos de voz, unos para activacion y 
35 otros para desactivacion, diferentes para la bota izquierda y la bota derecha, por lo 
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cual el receptor de cada bota se programa de manera diferente por medio de un 
elemento de control formado por el equipo de reconocimiento de voz (14) y el emisor 
de ordenes (13). Su funcionamiento es sencillo, pues basta declr la palabra clave 
necesaria para que desencadene la accion pertinente, primero mediante el 
5 reconocimiento de esa palabra clave y segundo de que ha sido diclia por el usuario 
para que el emisor (13) emita un comando codificado que recibido por los receptores 
(11) de las botes sea decodificado y ejecutado para que, si las betas (5') estan 
colocadas encima de la superficie de la tabia de snowboard (22) o esqufs (26), estas 
queden liberadas o sujetas a dicha tabIa o esquis. 

10 

La tercera realizacion preferente, es analoga a la segunda realizacion preferente 
excepto porque se complementa mediante unos interruptores-emisores (12) 
integrados en los guantes del deportista (24). 

15 Los receptores interruptores (1 1) de las betas son activados/desactivados, ademas de 
por la voz, mediante dichos interruptores-emisores (12), siendo la orden generada por 
dichos interruptores-emisores (12) prioritaria sobre los comandos de voz, lo cual da a 
este equipamiento mayor fiabilidad y seguridad. Respecto al funcionamiento de esta 
tercera realizaci6n preferente, liay que decir que el equipo de reconocimiento de voz 

20 es analogo al de la segunda realizacion preferente descrita anteriormente; ademas, el 
equipo integrado en los guantes activa y desactiva los receptores interruptores (1 1) de 
la bota correspondiente al mismo lado del respectivo boton del interrupter emisor (12) 
del guante (24). 

25 Hay que senalar sin embargo que, para personas no expertas en estos deportes, las 
opciones explicadas en los panrafos precedentes referentes a que cada bota puede 
controlarse independientemente, pueden tamblen incluir la opcidn de programar tanto 
los emisores o interruptores como los receptores para que la sujecion o liberacion 
sea simultanea en ambas betas mediante la orden correspondiente, bien sea a traves 

30 de interrupter o por orden vocal. Tambien hay que hacer notar que los elementos de 
control podrfan cambiar de ubicacion dentro de la vestimenta del deportista, de tal 
forma que estos se podn'an integrar en mochilas, gafas, cinturones o rinoneras, 
guantes , etc 
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La Fig. 4 muestra de forma esquemStica una vista por la parte inferior de la bota 
donde se indica un posible posicionamiento de los electroimanes integrados en la 
superficie de la bota (5, 5*). El nOmero de electroimanes y la forma geometrica que 
forman los mismos (linea recta, triangular, cuadrangular, etc) se determina en 
5 funcion del peso y grade de experiencia del practicante en el deporte. 

La Fig. 5, muestra una vista en planta y otra en perspectiva de la tabia (22), en donde 
se puede apreciar el material ferromagnetico que cubre toda la superficie de la cara 
superior de la tabIa (16). 

10 

La Fig. 6, muestra una vista en planta y otra en perspectiva de un esquf (25) en 
donde se puede apreciar el material ferromagnetico que cubre toda la superficie de la 
cara superior del esquf (26). 

15 Una vez descrita suficientemente la naturaleza de la presente invencl6n, asi como 
tres formas preferentes de llevaria a la practica, se hace constar que las disposiciones 
anteriores indicadas son susceptibles de multiples modificaciones de detalle, en tanto 
no se altere la esencia de la invencion, de acuerdo con lo indicado en la descripcion 
anterior de forma descriptiva y no limitativa. 

20 
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REIVINDICACIONES 

1 .-Sistema Electromagn6tico Autonomo de Control de Sujecion de Botas a una tabia 
de Snowboard o esqufs o similares, que esencialmente comprende: 
5 - Unas baterias recargables, unos cargadores electricos y unos interruptores 
electricos, pudiendo ester situados cada uno de ellos en una localizacion 
cualquiera seleccionada entre la ropa del deportista, el casco, una mochila, un 
cinturdn, una rinonera, los guantes, las botas y, para algunos de ellos, incluso 
las propias tablas; 

10 - unos electroimanes o ventosas electromagneticas situados en las botas; 

- unos medios de transmisi6n de 6rdenes de apertura y cierre de dichos 
interruptores para la activaci6n y desactivacion de dichos electroimanes o 
ventosas electromagneticas, dichos medios de transmision pudiendo ser 
cables electricos, ondas electromagneticas o rayos infrarrojos; y 

15 - una tabIa o tablas totalmente recubiertas en su cara superior de material 
ferromagn6tico 

en donde la sujecion de las botas sobre dicha tabIa o tablas se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas que unen dichos electroimanes o ventosas 
20 electromagneticas a la cara superior de dicha tabla o tablas provistas de dicho 
material ferromagnetico, todo lo cual facilita la posibilidad de separar las botas de la 
tabla o tablas de forma rapida, c6moda, remota y autonoma, sin que exlsta ningQn 
sistema automatico que permita que la tabla o tablas se liberen sin la voluntad del 
deportista. 

25 

2.- Sistema Electromagn6tlco Autdnomo de Control de Sujecl6n de Botas a una Tabla 
de Snowboard de acuerdo con la reivindicacidn 1,que comprende: 

- Unas baterfas recargables, que pueden estar ubicadas en el cinturdn de la 
vestimenta del deportista, en un casco protector o en una mochila; 

30 - unos cargadores electricos o solares (2) de dichas baterias recargables, unos 

interruptores manuales (23) y unos conectores (3), todos ellos ubicados en el 
cinturon (1); 

unos primeros elementos de conexion encajables en los respectivos 
conectores (3), dos conectores (4) y dos cables conductores (15) integrados 
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en el tejido del pantalon que unen a cada dicho primer elemento de conexion 
con uno de dichos conectores (4), ubicados en el pantal6n (7); 

- unos segundos elementos de conexion (4b) encajables en el respective 
conector (4), un cable (20) y unos electroimanes (6) en cada bota (5), sirviendo 

5 los cables (20) de union entre dichos segundos elementos de conexion y los 

electroimanes (6); y 

- una tabla de Snowboard (22) totalmente recubierta en su cara superior de 
material ferromagnetico (16), 

10 en donde la sujeci6n de las betas (5) sobre dicha tabla (22) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activaci6n/desactivaci6n esta gobernada 
manualmente mediante los Intenruptores manuales (23) situados en el clntur6n (1), 

3. - Sistema Electromagn6tico Autonomo de Control de Sujecl6n de Betas a una Tabla 
15 de Snowboard de acuerdo con la reivindicacion 1 , que comprende: 

- un equipo de reconocimiento de voz (14) y un emisor de ordenes (13); 

Unas baterias recargables (9), un conjunto valvula-cargador (10), un receptor- 
interruptor (11), unos electroimanes (6), unas conexiones (21) de union de la 
bateria recargable (9) con la valvula-cargador (10), unas conexiones (21a) de 
20 union de la bateria recargable (9) con el receptor-interruptor (11), unas 

conexiones (21b) de uni6n del receptor-interruptor (11) con los electroimanes 
(6) y una conexion de union entre dichos electroimanes (6); y 

- una tabla de snowboard (22) totalmente recubierta en su cara superior de 
material ferromagn6tlco (16), 

25 

en donde la sujeclon de las betas (5') sobre dicha tabla (22) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activaci6n/desactivaci6n esta gobernada mediante 
comandos de voz detectados per el equipo de reconocimiento de voz (14), generados 
y transmitidos per el emisor de ordenes (13) y recibidos, decodificados y ejecutados 
30 por el receptor-interruptor (1 1 ) de cada bota (5'). 

4. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecion de Betas a una Tabla 
de Snowboard de acuerdo con la reivindicacion 3, comprendiendo ademas 

- unos interruptores-emisores (12) integrados en los guantes del deportista, 

35 
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en donde la sujeci6n de las botas (5') sobre dicha tabia (22) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activacion/desactivacion esta gobernada ademas 
por comandos generados y transmitidos por los interruptores-emisores (12) de los 
guantes y recibidos, decodificados y ejecutados por el receptor-interruptor (11) de 
5 cada bota (5'). 

5. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujeci6n de Botas a una TabIa 
de Snowboard de acuerdo a la reivindlcacion 2, en donde 

- los electroimanes son sustituidos por ventosas electromagneticas, y la 
10 sujecion de las botas (5) sobre dicha tabia (22) se realiza mediante fuerzas 

magneticas cuya desactivaci6n/activaci6n est& gobernada manualmente 
mediante los interruptores manuales (23) situados en el cintur6n (1), 

6. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecidn de Botas a una TabIa 
15 de Snowboard de acuerdo a la reivindlcacion 3, en donde 

los electroimanes son sustituidos por ventosas electromagneticas, y la 
sujecion de las botas (5') sobre dicha tabia (22) se realiza mediante fuerzas 
magneticas cuya desactivacion/activacion est^ gobernada mediante 
comandos de voz detectados por el equipo de reconocimiento de voz (14), 
20 generados y transmitidos por el emisor de ordenes (13) y recibidos, 

decodificados y ejecutados por el receptor-interruptor (1 1) de cada bota (5'). 

7. - Sistema Electromagnetico Aut6nomo de Control de Sujecion de Botas a una TabIa 
de Snowboard de acuerdo a la reivindlcacion 4, en donde 

25 - los electroimanes son sustituidos por ventosas electromagneticas, y la 
sujecl6n de las botas (5') sobre dicha tabIa (22) se realiza mediante fuerzas 
magneticas cuya desactivaci6n/activaci6n esta gobernada ademas por 
comandos generados y transmitidos por los Interruptores-emisores (12) de los 
guantes y recibidos, decodificados y ejecutados por el receptor-interruptor (11) 

30 de cada bota (5'). 

8. - Sistema Electromagnetic© Autonomo de Control de Sujecion de Botas a Esquis de 
acuerdo con la reivindlcacion 1 , que comprende: 

Unas batenas recargables, que pueden estar ubicadas en el cinturon del 
35 deportista, en un casco protector o en una mochila; 
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unos cargadores electricos o solares (2) de dichas ioaterfas recargables, unos 
interruptores manuales (23) y unos conectores (3), todos ellos ubicados en el 
cinturon (1); 

unos primeros elementos de conexion encajables en los respectivos 
5 conectores (3), dos conectores (4) y dos cables conductores (15) integrados 

en el tejido del pantalon que unen a cada dicho primer elemento de conexion 
con uno de dichos conectores (4), ubicados en el pantalon (7); 

- unos segundos elementos de conexion (4b) enc:ajables en el respectivo 
conector (4), unos cables (20) y unos electroimanes (6) en cada bota (5), 

10 sirviendo los cables (20) de uni6n entre dichos segundos elementos de 

conexion y los eiectroimanes (6); y 

- dos esquis (25), cada uno de ellos totalmente recuioierto en su cara superior 
de material ferromagn6tico (26). 

15 en donde la sujecion de las betas (5) sobre dichos esqufs (25) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activacion/desactivaci on esta gobernada 
manualmente mediante los interruptores manuales (23) situados en el cinturon (1). 

9.- Sistema Electromagn§tico Aut6nomo de Control de Sujeoion de Botas a Esqufs de 

20 acuerdo con la reivindicacion 1 , que comprende: 

un equipo de reconocimiento de voz (14) y un emisor de ordenes (13); 
Unas baterias recargables (9), un conjunto valvula-cargador (10), un receptor- 
interruptor (11), unos eiectroimanes (6), unas conexiones (21) de union de la 
bateria recargable (9) con la valvula-cargador (10), unas conexiones (21a) de 

25 union de la baterfa recargable (9) con el receptor-interruptor (11), unas 

conexiones (21b) de union del receptor-interruptor (11) con los eiectroimanes 
(6) y una conexion de union entre dichos eiectroimanes (6); y 

- dos esqufs (25), cada uno de ellos totalmente recut>ierto en su cara superior 
de material ferromagnetico (26), 

30 

en donde la sujecidn de las botas (5*) sobre dichos esqufs (25) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activacion/desactivacion esta gobernada mediante 
comandos de voz detectados por el equipo de reconocimiento de voz (14), generados 
y transmitidos por el emisor de ordenes (13) y recibidos, d^codificados y ejecutados 
35 por el receptor-interruptor (1 1 ) de cada bota (5'). 
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10. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujeoion de Botes a esqufs 
de acuerdo a la relvindicacl6n 9, comprendiendo ademds 

- unos interruptores-emisores (12) integrados en los guantes del deportista, 

5 

en donde la sujecion de las botas (5') sobre dichos esqufs (25) se realiza mediante 
fuerzas electromagneticas cuya activacion/desactivacion esta gobernada ademas 
per comandos generados y transmitidos por los interruptores-emisores (12) de los 
guantes y recibidos, decodificados y ejecutados por el receptor-interruptor (11) de 
10 cada beta (5*). 

11. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujeci6n de Botas a esqufs 
de acuerdo a la reivindicacidn 8, en donde 

- los electroimanes son sustituidos por ventosas electromagneticas, y la 
15 sujecidn de las botas (5) sobre dichos esquls (25) se realiza mediante fuerzas 

magnetlcas cuya desactivaci6n/activaci6n esta gobernada manualmente 
mediante los interruptores manuaies (23) situados en el c!ntur6n (1). 

12. - Sistema Electromagnetico Autonomo de Control de Sujecidn de Botas a esqufs 
20 de acuerdo a la reivindicacion 9, en donde 

los electroimanes son sustituidos por ventosas electromagneticas, y la 
sujecion de las botas (5*) sobre dichos esqufs (25) se realiza mediante fuerzas 
magneticas cuya desactivacion/activacion esta gobernada mediante comandos 
de voz detectados por el equipo de reconocimiento de voz (14), generados y 
25 transmitidos por el emisor de ordenes (13) y recibidos, decodificados y 

ejecutados por el receptor-interruptor (1 1) de cada bota (5'). 

13. - Sistema Electromagnetico Aut6nomo de Control de Sujecidn de Botas a esqufs 
de acuerdo a la reivindicacidn 10, en donde 

30 - los electroimanes son sustituidos por ventosas electromagneticas, y la 
sujecidn de las botas (5*) sobre dichos esqufs (25) se realiza mediante fuerzas 
magneticas cuya desactivacidn/activacldn esta gobernada ademas por 
comandos generados y transmitidos por los interruptores-emisores (12) de los 
guantes y recibidos, decodificados y ejecutados por el receptor-interruptor (11) 

35 de cada bota (5'). 
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Fig. 1 



wo 2005/092454 



PCT/ES2004/000432 




Fig. 1-A 
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Fig. 2 
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Fig. 3 
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Fig. 4 



wo 2005/092454 



7/7 



PCT/ES2004/000432 




Fig. 6 
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US 3251607 Al (WREN, P. E.) 17.05.1966, columna 2, Unea 68 - 
coiumna 3, Unea 12; figuras 8, 9. 

US 3318610 Al (KULICK, G.) 09.05.1967, columna 2, Unea 66 - 
columna 3, linea 5; figura 4. 

FR 2630340 Al (CHABILAND, M. J. G.) 27.10.1989, pagina 4, 
Uneas 8-28, figura 1. 

WO 9512440 Al (WALDNER, W.) 11.05.1995, resumen, figuras I, 
2. 

DE 8801972 U (PRIESTER, U.) 31.03.1988 
WO 8203183 Al (SJONELL, G.) 30.09.1982 



1 

1, 2, 4, 8, 10 
1,3,9 



□ En la continuacion del recuadro C se relacionan otros documentos 



Los documentos de familias de patentes se indican en el 
anexo 



Categorias especiales de documenlos citados: 

documenlo que define el estado general de la tecnrca no con,«:iderado 
conio parliculannenle relevante. 

solicitud de patenle o patente anterior pero publicada en la fecha de 
presentacion intemacional o en fecha posterior. 

documento que puede plantear dudas sobre una reivindicacion de 
prioridad o que se cita para determinar la fecha de publioacion de otra 
cita o por ima razon especial (conio la indicada). 
documento que se refiere a una di^nlgacion oral, a ujia iitilizacion. a 
una exposicion o a cualqitier otro medio. 

documento publicado antes de la fecha de presentacion intemacional 
pero con poster ioridad a la fecha de prioridad reivindicada. 



documento ulterior publicado con posterioridad a la fecha de 
presentacion iniernacional o de prioridad que no pertenece al 
eslado de la Iccnica porlinente pero que se cita por peniiitir la 
comprension del principio o teoria que constiluye la base de la 
invencion. 

documento particulamiente relevante: la invencion reivindicada no 
puede considerarse nueva o que iniplique una actividad inventiva 
por referencia al documenlo aisladameme considerado. 
documento particulamiente relevante; la invencion reivindicada no 
puede considerarse que jniplic(ue una actividad inventiva cuando el 
docun^ejilo se asocin a otro u otros documentos de la misma 
naturaleza, cuya combinacion resulta evidente para un experto en 
la materia. 



Fecha en que se ha concluido efeclivaniente la biisqueda intemacional. 
17.Febrero.2004 (17,02.2004) 


Fecha de expedicion del informe de busqueda intemacional 

2 5 FEB 2005 ^5.DZ2fim 


Nombre y direccion postal de la Administracion encargada de la 
biisqueda intemacional O.E.RM. 

C/Panama 1, 28071 Madrid, Espana. 
N°defax34 91 3495304 


Funcionario autorizado 

A. Lopez Alonso 

N° de telefono + 34 91 3495522 



Formulario PCT/ISA/21 0 (segunda hoja) (Enero 2004) 



INFORME DE BUSQUEDA INTERNACIONAL 


Solicitud iiij^BBcional n° 




Informacion relativa a miembros de familias de patentcs 


PCT/ ES 2004/000432 


Documento de patente citado 
en el informe de btisqueda 


Fecha de 
publicacion 


Miembro(s) de la 


F<scha de 
putjucacion 


US3251607 A 


17.05.1966 


NINGUNO 




US3318610A 


09.05.1967 


NINGUNO 





FR 2630340 Al 


27.10.1989 


NINGUNO 




WO 9512440 Al 


11.05.1995 


AT 224793 A 
AU 8052694 A 
AT 400226 B 


15 .03.1995 
23 .05.1995 
27^.11.1995 


DE8801972U U I 


31.03.1988 


NINGUNO 




WO 8203 183 Al 


30.09.1982 


SE 8101727 A 
EP 0075560 Al 
SE 444267 BC 


19.09.1982 
Oe.04.1983 
0^7.04.1986 











Formulario PCT/ISA/210 (anexojamilia de patentes) (Enero 2004) 



